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Fig 23 Posizione dei marker sulla casa a 2 piani e relativa nomenclatura.

Fig 24 Prospettiva 3D del soggetto virtuale e posizione dei marker (la parete in giallo € esposta quella a sud).
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Fig 25 Monitoraggio in real time del drift tra il I e il 2 piano misurato tra i marker SA1 e SA2 durante il test
“sintetico_ec_045g” del 25/11/08.
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Fig 26 Monitoraggio in real-time degli spostamenti in x e y del marker SA2 al 2 piano durante il test “sintetico_ec_045g” del
25/11/08.

6.2.Elaborazione dati

I dati acquisiti con il sistema 3D VISION nelle sessioni di test sperimentali descritti in precedenza
sono stati esportati e sottoposti alla fase di post-processamento consistente sostanzialmente in operazioni
di filtraggio, calcolo delle accelerazioni dal dato in spostamento e analisi in frequenza (FFT).

| dati grezzi sono registrati in termini di traiettorie dei marker secondo le componente spaziali x,y,z in
accordo con il sistema di assi cartesiani stabilito come riferimento nella fase di calibrazione.

Le operazioni di filtraggio si rendono necessarie per affinare la qualita del dato grezzo che, pur
essendo di notevole precisione in termini di misura in spostamento (vedi figura 5.1) vede amplificare
I’errore quando si esegue la doppia derivazione per il calcolo delle accelerazioni.

| dati del moto dei marker sono stati sottoposti a filtraggio con filtro Savitzky-Golay di ordine 4 e
finestratura di 15 punti applicato alle misure di spostamento. Nei presenti test e stata impostata la
frequenza di campionamento di 100 Hz.
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Fig 27 Precisione della misura dello spostamento effettuata per ogni marker del sistema 3D VISION all’inizio (sinistra) e alla
fine (destra) della sessione di test del 25/11/08.
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Fig 28 Confronto tra I’accelerazione acquisita dall’accelerometro A1X e calcolata dal marker SA1 al 1 piano durante il test
“sintetico_ec_045g” del 25/11/08.
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Fig 29 Confronto tra lo spettro in frequenza dell’accelerazione acquisita dall’accelerometro A1X e calcolata dal marker SA1 al
1 piano durante il test “sintetico_ec_045g” del 25/11/08.
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Fig30 Grafico degli spostamenti dei marker di una stessa verticale installati in corrispondenza della facciata che presentava la
parete piena al primo piano e sovrapposti al sensore accelerometrico. Test del 25/11/08.
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Fig 31 Grafico degli spostamenti dei marker installati in corrispondenza del solaio del secondo livello e su tutte le facciate.
Test del 25/11/08.
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Fig 32 Grafico delle accelerazioni dei marker installati in corrispondenza del solaio del secondo livello e su tutte le facciate.
Test del 25/11/08.
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Fig 33 Grafico delle funzioni di risposta in frequenza degli accelerometri posti in direzione X in corrispondenza del secondo
livello, del primo livello e del cordolo di fondazione rispetto alle accelerazioni acquisite dall’accelerometro installato su tavola

e nella stessa direzione dei primi 3 e considerato quale input. Test del 25/11/08.

Dal grafico emerge chiaramente la componente a 10,6 Hz quale prima frequenza fondamentale del sistema in direzione X. Tale
valore dovrebbe coincidere con la prima frequenza di risonanza. Frequenze significative si leggono anchea 15,5e 17 Hz.
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Fig 34 Grafico delle funzioni di risposta in frequenza degli accelerometri posti in direzione Y in corrispondenza del secondo
livello e del primo livello rispetto alle accelerazioni acquisite dall’accelerometro installato su tavola e nella stessa direzione dei
primi 2 e considerato quale input. Test del 25/11/08.

Dal grafico emerge chiaramente la componente a 9 Hz quale prima frequenza fondamentale del sistema in direzione Y. Tale
valore dovrebbe coincidere con la prima frequenza di risonanza. Frequenze significative si leggono anche a 11,5 Hz.






